SiSy® XMC

“ Mikrocontroller Programmierung

SiSy XMC ist eine komplett deutschsprachige Entwicklungsumgebung fur die Pro-
grammierung von Mikrocontrollern, die viele Programmer- und Controllertypen unter-
stutzt. Die Programmiersprachen C und C++ sind in SiSy XMC integriert. SiSy XMC
beinhaltet die komplette Funktionpalette fur die Entwicklung von Mikrocontroller-
Programmen — von der Quellcodeerstellung, zum Ubersetzen und Brennen bis hin
zum Test. Inbetriebnahme, Test und Datenkommunikation mit der Mikrocontrollerlo-
sung erfolgen tber das Controlcenter. SiSy XMC verfugt Uber die Eigenschaften eines
CASE-Tools zum  Software-Entwurf wie z.B. das Erstellen von UML-
Klassendiagrammen. CASE-Tools unterstitzen vor allem den Analyse- und Entwurfs-
prozess von Software. In der Software integrierte Hilfen sind bei der Einarbeitung in
SiSy und der Bearbeitung Ihrer Projekte behilflich.

Kleines Programm

Fur kleine Programme kann der Quellcode direkt im Quellcodefenster erfasst werden.
Zur Beschleunigung der Programmierung kénnen vom Anwender vorgefertigte Quell-
codevorlagen geladen werden. Fur grol3ere Programme empfiehlt sich ein UML Klas-
sendiagramm, aus dem man den Quellcode generieren kann.
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22 JF configq auf 10ms systemTimer

23 svsTick_confia(svstemcoreclock/100);
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25 J/ Konfiquriere Pinl.0 als Ausgang Que“COde

26 PORT1->I0CRO |= (GPIO _OUTPUT_TYPE_PUSH_PULL <<0);
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28 J/F Konfiquriere Pinl.15 als Eingang ohne Pullup

29 PORT1->I0CR1Z |= (GPIO_INPUT_PULL_NONE <<3);
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31 JF Ereignis-quelle konfigurieren

32 ERU_ETL_INIT_T erulnit;

33 mems et (&eruinit, 0, sizeof(ERU_ETL_INIT_t));

34 eruInit.input_a = ERUL_ETL1_INPUTA_P1_15;

35 eruInit.input_trigqger = ERU_ETL_INPUT_TRIGGER_A;

36 erulnit.input_trigger_event = ERU_ETL_INPUT_TRIGGER_EVENT_ON_RISING_EDGE;

37 erulnit.enable_output_trigger = true;

38 eruInit.output_trigger = ERU_ETL_OUTPUT_TRIGGER_OQGUO; _ILI
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SiSy® XMC Mikrocontrollerprogrammierung

UML Klassendiagramm

Als Visualisierungsmittel objektorientierter Programme gilt die international standardi-
sierte Beschreibungssprache UML. SiSy XMC bietet das UML Klassendiagramm mit
Codegenerierung fur XMC C++.

Es ist moglich, ein fertiges Gerust in das Klassendiagramm zu laden, welches man
anschlielend individuell erganzen kann. Klassendiagramme bestehen aus Objekten.
Klassendeklarationen dienen dabei zur Beschreibung der Eigenschaften und des Ver-
haltens der Objekte. Der fertige Quellcode kann ebenfalls tbersetzt, gebrannt und ge-
testet werden.
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+Htn MyButton

# onClicka : void
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Debugger

Mit Hilfe des Debuggers kénnen Sie Programme fir das XMC-Entwicklungsboard
schrittweise ausfiihren und so feststellen, welche Programmteile fehlerhaft sind. Die
Funktionen flr Variableniberwachung, Unterbrechungspunkte und Aufrufliste helfen
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094 }
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Programm ist angehalten.
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val = uart.getByte()+1;

txt.format("uart=%c\n",wval);
uart.sendstring{ txt ),

%/////f// ADC
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098 txt.Format(“Poti=
099 uart.sendstring( -
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3 motion. qetAcc(x v

{//////// Motion txt.Format("Motio >
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